서 론시스템의
성 할당의 개념은 아래의
 Fig 1과 같다. 
1)
Fig. 1 . Concept of safety integrity allocation by safety related system and other risk reduction 1) . Table 1과 같이 정의하 고 있다 1, 3) . Range of λ (failures per year) 1 1E-9 ≤ λ < 1E-8 1E-5 ≤ λ < 1E-4 2 1 E -8 ≤ λ < 1E-7 1E-4 ≤ λ < 1E-3 3 1 E -7 ≤ λ < 1E-6 1E-3 ≤ λ < 1E-2 4 1 E -6 ≤ λ < 1E-5 1E-2 ≤ λ < 1E-1 
또한, 상기의 안전 무결성 할당의 개념과 동시에 각 안전 무결성 수준에 따른 정량적 요구수준으로서 위험 고장 발생빈도(PFH)를 아래의

상기의
Mean case risk = (C mean × F mean × P mean × W mean ) (3)
Best case risk = (C min × F min × P min × W min ) ( 4 )
Mean case initial risk = (5)
Mean case residual risk = (C mean ×F mean ×P mean ×W mean ) × (λ mean )
Best case residual risk = (C min ×F min ×P min ×W min ) × (λ min )
상기의 Mean case residual risk의 경우에도, 수식 (5) 와 동일하게 기하평균(Geometric mean)을 적용하기 위 하여 아래의 수식(9)을 적용한다.
Mean case residual risk = (9) 
